TRAITEMENT D’IMAGE
PRESENTATION

e Traitement d’image

— Cours-TD (18 x 2h)
Christophe COLLET (4h)
Patrice DALLE (31h)

— TP-BE (15 x 2h)
Philippe JOLY

e Perception - Vision
Frédéric LERASLE

Analyse d’Image

ACQUISITION d’image
- Formation de 1’image
- Numérisation

ANALYSE
- Traitement d’1mage
- Description d’image
- Vision par ordinateur
- Interprétation d’image

SYNTHESE / ANALYSE D'IMAGE

Modgles des objets et de la scéne Connaissances
paramétriques, structurels, conceptuels ... ) du domaine

Elimination
des surfaces

cachées Reconnaissance

propriétés
optiques

des surfaces \

p acrgzgges Indices
Caractéristiques

I\

1

J Inag I
o m— caméra QF

ﬁ (o) >
XY 53 6 O
( 2 (eeveen )>
\ .

parametres /
caméra [~ [ Projection
erspective .
Reconstruction " .
Compréhension

Analyse
Eclairement
Eclairement / -

)

scene

TRAITEMENT D’IMAGE - VISION PAR ORDINATEUR
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Une présentation directe

de la scéne

Une source d’informations

sur la scéne

OBJECTIFS

e Agir sur la vue, pour :
— ’améliorer : restaurer, adapter.

— I’enrichir : combiner, montrer sous un autre
point de vue, ajouter (réalité augmentée)

e Extraire des informations sur la scéne

— présence, localisation, mesures

 Interpréter

— Reconnaitre, comparer, comprendre
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Segmentation et suivi

Suivi sur 600 images
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APPLICATIONS Détermination de I’Age osseux

Recherche des épaisseurs de 1’épiphyse et de la métaphyse
des phalanges proximales d’une radiographie de la main.
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Interprétation

Scéne comportant 13 parcelles et 3 voies d’acces
observée a 11h du matin depuis une altitude de 150m

CONSTRUIRE un SYSTEME DEDIE
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Interprétation minimale

Objectifs

Localiser les maisons
Localiser les parcelles

Identifier cet objet

Y a-t-il des voitures
sur la route ?

Calculer la largeur
des voies d ’acces

Altitude de prise de vue

Quelle heure est-il ?

Application spécialisée

ex : classification
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