
TRAITEMENT D’IMAGE
PRÉSENTATION

• Traitement d’image
– Cours-TD (18 x 2h)

Christophe COLLET (4h)
Patrice DALLE (31h)

– TP-BE (15 x 2h)
 Philippe JOLY

• Perception - Vision
 Frédéric LERASLE

Analyse d’Image

ACQUISITION d’image
- Formation de l’image
- Numérisation

ANALYSE
- Traitement d’image
- Description d’image
- Vision par ordinateur
- Interprétation d’image

f(X,Y,Z)

(……) -> …

(……) -> …

(……) -> …

(……) -> …

Eclairement

Projection
perspective

Elimination
des surfaces
cachées

Aspect

 SYNTHESE  /  ANALYSE  D'IMAGE

Modèles des objets et de la scène

(mathématiques, paramétriques, structurels, conceptuels … )
Connaissances
du domaine

paramètres
caméra

propriétés
optiques

des surfaces

Analyse

Compréhension

Reconnaissance

Traitements

Indices
Caractéristiques

Reconstruction

Eclairement

paramètres
caméra

Visualisation Acquisition

caméra
scène

Image
numérique

TRAITEMENT D’IMAGE - VISION PAR ORDINATEUR

Scène inconnue (partiellement)

capteur capteur capteur

temps

   position

(points de vue)



IMAGE

Une présentation directe

de la scène

Une source d’informations

sur la scène

OBJECTIFS

• Agir sur la vue, pour :
– l’améliorer  : restaurer, adapter.

– l’enrichir : combiner, montrer sous un autre
point de vue, ajouter (réalité augmentée)

• Extraire des informations sur la scène
– présence, localisation, mesures

• Interpréter
– Reconnaître, comparer, comprendre

Traitements

image traitement

analyse

segmentation mesure

reconnaissance

interprétation

Connaissances

Modèles
sens

description
de la scène

Ei {Vj}

description
de l’image

Amélioration d’image



Traitements

analyse

segmentation mesure
Ei Vi

image traitement

reconnaissance

interprétation

Connaissances

Modèles
sens

description

Segmentation

Statistiques                 µ, !

Texture                    [v1, v2, … vn]

Orientation                     "

Signature contour

Contient                    [T1, … Tk]

Voisins                     [R1, R2, … Rp]

….

Segmentation et suivi

Poisson 1

Poisson 2
Suivi sur 600 images

Traitements

reconnaissance

Modèles

description

Ei Vi
image traitement

analyse

segmentation mesure

interprétation

Connaissances

sens



APPLICATIONS Détermination de l’âge osseux

Recherche des épaisseurs de l’épiphyse et de la métaphyse

 des phalanges proximales d’une radiographie de la main.

ANALYSE DU VISAGE Traitements

interprétation

Connaissances

sens

description

image traitement

analyse

segmentation mesure

reconnaissance

Modèles

Ei Vi



Interprétation

Scène comportant 13 parcelles et 3 voies d’accès 

observée à 11h du matin depuis une altitude de 150m

CONSTRUIRE  un SYSTEME DEDIE 

IMAGE RESULTAT

APPLICATION

Structure
de 

données
• • •

traitements

information
recherchée :

- extraite
- explicitée

Image

Modèle

Description
partielle
de la scène

Interprétation minimale

Objectifs

Localiser les maisons

Identifier cet objet

Localiser les parcelles

Y a-t-il des voitures

sur la route ?

Altitude de prise de vue

Calculer la largeur 

des voies d!"accès

Quelle heure est-il ?

Application spécialisée

• • •

Obj \mes  Moy  Surf     Cgrav     compac …  inert

O1            163   100     10, 20        0.4             20

O2              28    35       5, 125       0.8             85

…               …     …          …            …              ...

On             205   86       231,12       0.2            64

ex : classification

mesures


